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Kedves hajos sporttarsunk!

Az alapoktdl Ujragondolt és Ujratervezett Windwiser 2 hajomiiszerben benne van az a tudas és
tapasztalat, melyet az évek alatt kifejlesztett mliszereink hasznalata-, valamint a felhasznaldinktol
kapott visszajelzések alapjan nyertliink. Az Uj mdiszer a korabbiaknal jéval integraltabb. A
navigacidhoz ma mar elengedhetetlen GPS mellettrendelkezik egy digitalis 3D-s kompasszal,
valamint a vezeték nélkili kapcsolddast biztosité Bluetooth modullal is. Ezzel helyet, kabelezést és
szerelési feladatokat sprérolunk a jovenddbeli felhasznaloknak.

A m(iszerek altal mért adatok gyors feldolgozasarol-, a szamitott adatok el6allitasardl egy
72MHz-es ARM mikroprocesszor gondoskodik.

Az informacidok megjelenitését és a kivald lathatdésagot 80 x 100 milliméteres fehér hatter(i LCD
kijelzd biztositja. Ez a kordbbi méret tébb mint dupldja.

Mindez a tudas egy letisztult, egyedi tervezés(i, UV allo, elegans, vékony mlianyag hazban kap
helyet, mely ellendll az id6jarasnak és vizallésaga megfelel az IP67 szabvanynak. A Windwiser 2
visszamendlegesen kompatibilis a kordbban megvasarolt szél-, és mélységmérdkkel, melyekhez
tovabbra is a megszokott CAN csatlakozdn keresztlil kapcsolhaté. A csomag része egy UV és
porvédo sapka.

Vitorlazasahoz és versenyzéséhez jé szelet kivan a WINDWISER csapata!



1. Az alapcsomag tartalma
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Az alapcsomag a kovetkezoket tartalmazza:
Windwiser2 kézponti egység

Windwiser Performance szélmérd fej

R6gzit6 talp és csavarok a fejegységhez

ROgzit0 csavarok és tomités a kdzponti egységhez
1 db 2 m hosszUsagu tapkabel

1 db 20 m hosszUsagu 6sszekoto kabel

1 db hasznalati és felszerelési utmutaté
Komplett csomag esetén tovabbi egységek:
1 db Windwiser 120D mélységmérod

1 db Szonar (beragaszthatd vagy tdmszelencés)

1 db 5m hosszUsagu 6sszekot6 kabel



2. Felszerelési és bekotési utmutato

A felszereléshez sziikséges szerszamok:

A szélméro fej rogzitéséhez:
Furégép

M5 flrdszar

M8 villaskulcs

M2 imbuszkulcs

M3 imbuszkulcs

Filctoll a jel6léshez

A kozponti egység rogzitéséhez:
Furogép

M4 flrdszar

M2,5 imbuszkulcs

A felszerelést a szélmérd fej rogzitésével kezdjlik. A kidaruzott arboc tetején jeldljik
be a szélmérd talpanak furatait Ugy, hogy a szélmér6 konzol eldére, a hajo orra felé
nézzen. M2 imbuszkulccsal lazitsuk meg a talp oldalan talalhatd hernydcsavart, ekkor
a szélmérd fej aluminium konzolja kihtzhaté a talpbdl.

Furjuk at a jelolt furatokat, tovabba furjunk az arboc tetején és aljan 1-1db 12 mm-es
furatot a kabelnek és a csatlakozdknak. Rdgzitsiik a szélmérd fejet a mellékelt M5X20
méretl rozsdamentes csavarral, hizzuk meg az anyat.

A miszer moduljain a kdvetkez6 CAN BUS csatlakozok talalhatéak:
Windwiser 120 B kozponti egység: CAN BUS papa - CAN BUS mama
Windwiser 120 H szélmér6 fej: CAN BUS papa

A szett 6sszekot6 kabelein a kovetkez6 csatlakozok talalhatdak:
1 db 2 m hosszusagu tapkabel: CAN BUS mama
1 db 20 m hosszusagu 0sszekotd kabel: CAN BUS papa - CAN BUS mama

Méretre gyartott kabelszett esetén a kdvetkez6 kabelek taldlhatéak a csomagban:

1 db 2 m hosszusagu tapkabel: CAN BUS mama

1 db 6sszekot6 kabel a kijelz6t6l az arboctalpig: CAN BUS papa - CAN BUS mama

1 db 6sszekot6 kabel az arboctalptdl az arboccsucsig: CAN BUS papa - CAN BUS mama

Flizzik be a kabelt az arbocba egy erre alkalmas behuzé széllal ugy, hogy a felhizé
koteleket megfeszitjik, igy nem tekeredik majd a kabel a kotelekre. A kabel szélmérd
felOli végét rogzitsiik kabelkdtegeldvel az arboc tetejéhez, hogy a kabel sajat sulyat
ne a csatlakozé tartsa. Ha kész a fej felszerelése, csatlakoztassuk azt az 6sszekotod
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kabelhez. A kabel arboctalp feldli végét flizziik végig a hajoban, egészen a kdzponti
egyséqgig.

Rendszertechnikai rajzok a kiilonb6z6 6sszeallitasokhoz

Szélméro csomag

Windwiser Performance
szélméré

Windwiser kapcsolopanel
(nem tartozéka a csomagnak) Windwiser2 miszer

20m-es dsszekétd kabel

SRR RIS

RN
o WINDWISER
2 "% switching module SW-
! ] ATTERY

“misep >

2m-es tapkabel

CABIN

Mélységméro csomag

Windwiser kapcsoldpanel
{nem tartozéka a csomagnak) Windwiser2 miszer

A EEEEEh———
WINDWISER

switching module SW-8
BATTERY

ar kabel
Zm-es tapkabel Szonar kabel

5m-es dsszeksts kibel Szonar

Windwiser mélységmérd



Komplett csomag

Windwiser Performance
szélméré

Windwiser kapcsoldpanel

{nem tartozeka a csomagnak} 20m-es dsszekdtd kibel

Windwiser2 miszer

e
SRR AN
o WINDWISER
(2 "™ switching madule SW-8
o BATTERY

LLLLL

Szondr kabel

Szonar

5m-es sszekdtd kibel

Windwiser mélységmérd

Dupla komplett csomag

Windwiser Performance
szélméré

Windwiser kapcsolépanel
m tartozéka a csomagnak) Windwiser2 miiszer

20m-as B5szekdtd kibel

Wincwiser2 miszer

B szonarkabel

m-e:
13pkdbel

Sm-es.
dsszekiit kibel

Windwiser mélységmérs

A felszerelés végén, az els6 bekapcsolaskor ellendrizziik, hogy a szélmér6 valdoban 0°
értéket mutat-e szembeszél esetén. Amennyiben az AWA értéke nem 0° szembeszél
esetén, Ugy a kalibraciét a Settings / Display / Head offset meniiben leirtak szerint
végezhetjlik el. (11. fejezet)



Folytassuk a felszerelést a kozponti egységgel. Keressilk meg a megfelel6 helyet a
mUszernek, akol a kormanyos minden kortilmény mellett jél latja. Jeldljik be az M4
csavar €s a csatlakozok helyét. A csavarnak furjunk 4,5-5 mm-es furatot, a
csatlakozoknak pedig 12 mm méretlit. A csavar behelyezése és meghlzasa el6tt
illesszilk a mellékelt 4 db tomité alatétet a hajo és a mlszer kozé: kett6t a csavar
koré, kettét pedig a csatlakozdhoz.

A rendszer 0sszekotése a kovetkezo:

A tapkabel szabad végét kdssiik a hajé biztositéktablajaba a kdvetkezé modon:
Piros vezeték= pozitiv szal (+12V)
Kék vezeték = negativ szal (-12V)

A tapkabel CAN BUS csatlakoz6 végét csatlakoztassuk a Windwiser 2 kdzponti
egységbe. Csatlakoztassuk a 20 méter hosszUsagu Osszekodtd kabel lenti végét a
kozponti egység szabad csatlakozéjaba. Amennyiben tébb modulunk is van (tdbb
kijelzd, illetve mélységmérd), ezeket is flizziik a rendszerbe. Ha az 0sszes modult
felfliztik, adjunk 12V-os tapfesziltséget a rendszernek. A modulok automatikusan
bekapcsolnak.

Ha hasznalat soran valamelyik modult ki kell iktatni a rendszerbdl, akkor a
szabad kabelvégek 6sszedughatdak.

Vigyazzunk! A csatlakozokat csak egy allasban Ilehet csatlakoztatni!
Csatlakoztataskor nem szabad a csatlakozodt forgatni, csavarni, illetve csatlakoztatasi
iranyra mer6legesen mozgatni.



3. A miszer eldlapja, a kijelzon talalhaté adatok

Aktualis oldal Fejléc adat (Header value)
GPSid6

Informacios sav

Mértékegység

(Upwind Marker)
Célirany
Adatmezd | stezol
jelentése a,S_Z(,) aglos
szélirany
Adatmez6
Valds szélirany
Gombok jelentése
F1 F2 F3 F4 funkcibgombok
4. A miiszer meniirendszerének altalanos hasznalata

A m(iszer menlrendszerében a négy funkcidgombbal tudunk navigalni. A
funkciogombok folétt minden esetben megjelenik a gomb jelentése egy kis piktogram
formajaban (lasd 6. fejezet). Amennyiben a gomb f6l6tt egy szimpla logoé jelenik
meg, Ugy a nyomoégomb rovid lenyomasaval tudjuk az adott funkciot elérni. Ha a
gomb folott két piktogramot latunk, vagyis egy dupla logd, ugy a gomb rovid
lenyomasa utal a bal piktogramra, és a hossz( lenyomas a jobb oldalira (lasd
még: 6. fejezet)

A késziilék billenty(izarat is tartalmaz a véletlen gombnyomasok kivédésére. Az F1 és
F4 gombok hosszan és egyszerre torténd lenyomasaval a billentyldzar aktivalodik.
Ilyenkor a gombok hatastalanok, a kijelz6 azonban tovabbra is Gzemel. A feloldas

Negyedszél jelz6



menete ugyanez, vagyis az F1-F4 gombok hosszan és egyszerre torténd
lenyomasa.

5. A miszer altal kijelzett fooldalak

A készllék 6 oldalon jelenit meg kilénb6z6 adatokat. Ezek sorrendben: TRI1, TRI2, WIND,
COG, BTW, TIME. A bal fels6 sorban taldljuk az aktuadlis oldal nevét. Az oldalak tetszés szerint
szerkeszthetdek.

1-2. oldal: TRI1 és TRI2 oldalak. Ezek az oldalak tetszdleges adatokat tudnak megjeleniteni a
rendelkezésre allomértilletve szamitott adatbol. Ezek az adatok a kovetkezok lehetnek: AWA,
AWS, TWA, TWS, TWD, SOG, COG, HDG, DRI, VMG, BTW, VTW, DTW, PSR, DEP.

Az oldalak szerkesztése a masodik funkcidgomb hosszU lenyomasaval térténik (lasd: 9.
fejezet-Oldal beallitas-Page editor)

-Fj“k not
By s

D G

3. oldal: Wind oldal. Latszélagos és valds szélirany vektoros formatumban, célirdny kijelzés
(BTW), illetve tovabbi 2 adat numerikus megjelenitése. Az oldalon a két numerikus adat
tetszOlegesen valaszthaté és szerkeszthet6 a page editorban. (lasd: 9. fejezet-Oldal
beallitas-Page editor) Valaszthaté adatok: AWA, AWS, TWA, TWS, TWD, SOG, COG, HDG,
DRI, VMG, BTW, VTW, DTW, PSR, DEP.

10.



iiii 'L

P D €

4.oldal: COG (Course Over Ground) oldal. Az oldalon vektoridlisan jelenik meg a mdszer
GPS-e &ltal mért hajoirany, tovabba 2 valaszthaté adatot numerikusan is lathatunk. A
beallitas jelen esetben is a Page editorban torténik. (lasd: 9. fejezet-Oldal beallitas-Page
editor) Valaszthatd adatok: AWA, AWS, TWA, TWS, TWD, SOG, COG, HDG, DRI, VMG, BTW,
VTW, DTW, PSR, DEP.

e
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5.oldal: BTW (Bearing To Waypoint) A beallitott célhoz képest mutatja hajonk iranybeli
eltérését vektorosan, fokban. A bedllitast a 14. fejezetben leirtak szerint végezhetjik el. Az
oldalon 2 valaszthatdé adatot numerikusan is megjelenithetiink. A beallitas jelen esetben is a
Page editorban torténik. (ladsd: 9. fejezet-Oldal bedllitds-Page editor ) Valaszthatd adatok:
AWA, AWS, TWA, TWS, TWD, SOG, COG, HDG, DRI, VMG, BTW, VTW, DTW, PSR, DEP.
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6. oldal: TIME. Itt talalhaté a pontos idG, a datum, és a rajtéra. Bekapcsolds utan a pontos
id6 hozzaszinkronizal a GPS miholdak altal kildott pontos id6hoz. Rajtéra hasznalatat lasd:
8. fejezet.
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6. Gombok hasznalata, jelentései. Alapveté gombok hasznalata.
A gombok jelentése:

$EIE) - Lap valasztds / Fémenik

€&l -Adatmez6 forgatds / Page editor

@B -Fényerd szabalyzas

€I - Uj atpont leszurasa / Navigacio

@= -Page editor, oldalak szerkesztése

-Belépés egy funkcidba

- Kilépés az adott funkcidbol

&2 - Bedllitott adat mentése

€ - Visszalépés egy szintet

-Palyajel leszlrasa a rajtolashoz

-Balra-Jobbra-Lefelé |éptetés az adott meniben

4D &P &P €= Bal alsd-Bal felsb-Jobb alsé-Felsé adatmezd valtoztatdsa

2 -Stopper inditas, leallitads, nulldzas Lasd: 8. fejezet

- Billenty(izar

Kettos nyomogomb funkcio

A gombokat alapesetben réviden nyomjuk. Ha hosszan nyomjuk, akkor az adott gomb
masodlagos funkcidjat érjuk el.

Példa:

- Roviden nyomva: adatmezdk forgatdsa / hosszan nyomva adatmezdk bedllitasa
(Page editor)

Lapozas az oldalak kozott: Nyomjuk roviden a gombot a fdoldalak kdzotti
lapozashoz

Fényerd és kontraszt szabalyzas: Nyomjuk réviden a @ESR (fényerd szabalyzas) gombot.
A készllék kontrasztja 4, a hattérvilagitasa pedig 5 fokozatban valtozik.

A napfény altal felforrésodott LCD kijelzOk technoldgidabdl adéddéan a hd hatasara
elsotétednek. Ennek kikliszobolésére a mliszer fényer6allitdsa mellett a kontrasztjat is
allithatjuk. Igy az allitas Iépései a kovetkezdk:
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1-es (alacsony) kontraszt, hattérvilagitas nélkdl

2-es (kozepes) kontraszt, hattérvilagitas nélkul

3-as (erds) kontraszt, hattérvilagitas nélkil

4-es (nagyon er0s) kontraszt, hattérvilagitas nélkil

4-es (nagyon er0s) kontraszt, 10%-o0s hattérvilagitassal
4-es (nagyon er6s) kontraszt, 50%-os hattérvilagitassal
4-es (nagyon erds) kontraszt, 75%-os hattérvilagitassal
4-es (nagyon er0s) kontraszt, 100%-os hattérvilagitassal

Tovabbi gombnyomas hatdséara az értékek csokkennek, legalacsonyabb érték utan pedig
névekednek.

A kontrasztdllitas lehetésége csak a 2018 szeptemberi vasarlasi datumtol él, a kordbban
vasarolt miszerek ezt a funkciét nem tudjak.

Adatmez6k forgatasa: Nyomjuk roviden a (adatmezék forgatasa) gombot. A
késziilék 3 adatmezdje forgasszerlien valtozik, igy mi donthetjik el, hogy melyik altalunk
fontosnak tartott adat legyen fellil, nagy szammal kijelezve, és melyik kett6 kicsivel.

7. Mért és szamitott adatok

AWA: (Apparent Wind Angle) latszdlagos szél iranya fokban.

AWS: (Apparent Wind Speed) latszdlagos szél sebessége km/h-ban vagy csoméban.
TWA: (True Wind Angle) valos szél iranya fokban.

TWS: (True Wind Speed) valds szél sebessége km/h-ban vagy csomdban.

TWD: (True Wind Direction) A féldrajzi Eszakhoz viszonyitott szél irdnya fokban.

SOG: (Speed Over Ground) a hajo sebessége km/h-ban vagy csomdban. Vigyazat!
Bekapcsolast kovetd 2 percen belll a sebességmérés valdtlan értéket mutat! Ugyanez igaz az
O0sszes olyan adatra, amelynek kiszamitdasdhoz sebességijelre van szikség (TWA, TWS, VMG,
stb.)

COG: (Course over Ground) A hajo haladasi iranya fokban, melyet a GPS mér.
HDG: (Heading) A hajé iranya, melyet e m(iszer digitalis kompasz egysége mér
DRI: (Drift) A hajo oldalcsuszasa fokban, vagyis a HDG és a COG kulonbsége fokban.

VMG: (Velocity Made Good) A szél felé haladas sebessége. Tul éles menetben ez a sebesség
lecsokkenhet, ekkor a hajo tulsagosan présel, érdemes ejteni.

14.



BTW: (Bearing To Waypoint) AGEEP gombbal lenulldzott irdnyhoz képest mutatja a hajo
elforduldsat akar numerikusan, akar vektorosan. Ertéke: +/- 180°, a cél irdnyaba haladaskor
pontosan 0°.

Torolve lett mondat

VTW: (Velocity To Waypoint) Haladasi sebesség a beallitott Gtpont irdnydaba. Amennyiben
nem tudunk a bedllitott Utpont felé haladni, Ugy a sebességlinknek a cél irdnya felé mutato
vetlletét szamitja és jelzi a mlszer

DTW: (Distance To Waypoint) Tavolsag a beallitott Utponttdl

PSR: (Polar Speed Relative) A polardiagram altal elmentett hajosebességiink és a jelenlegi
sebességlink aranyanak szazalékos kijelzése. Amennyiben a hajonkkal elérjik a valaha
megtett legnagyobb sebességet, Ugy ez az érték 100%. Amennyiben kevesebb, Ugy ez az
érték aranyosan kisebb.

DEP: (Depth) A hajé alatti viz mélységét mutatja tized méter pontossaggal. (A funkcié csak
mélységmérobvel felszerelt rendszerrel mikodik.

TIME: A rajtora allasa. Rajt elGtt visszaszamlalas, rajt utan az azota eltelt idét mutatja.
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8. Stopper - Rajtora - Pontos ido

A stopper funkcid a menid 6. oldalan jelenik meg, a datummal és a pontos iddvel egyitt. A
gombot hosszan nyomva a nevezetes rajtidéket tudjuk bedllitani (10-5-4-1-0 perc).
Innentdl fog visszaszamolni a miszer a rajtlovésig. A gomb rdviden nyomva a rajtéra
inditasara és leallitdsara szolgal. Elinditott esetben, a €IIKE» gomb révid lenyomadsra a rajtora
kimerevedik, ismételt megnyomasra a mar tovabbszamolt idot folytatja. Akar elinditott, akar
ledllitott esetben a WAKD / AIIKY» gomb hosszl lenyomasaval tudjuk a kezd6id6t visszahozni.
Visszaszamlalast kdvetben a miszer eldre kezd szamolni, ezzel futott idonket tudjuk mérni.

A legtdbb vitorlds verseny rajtjat a GPS-ek altal kildoétt pontos idOvel szinkronban inditjak,
igy a rajtndl érdemes a pontos id6t is figyelni.

Sync funkcié: Ha a rajtlovés elOtt vagy utan inditottuk el a stoppert, a kOvetkezd egész
perckor korrigalhatjuk a hibdt. A @EI® gomb lenyomdasakor az 6ra automatikusan a
kovetkez6 egész perchez ugrik. Ezzel hozzaszinkronizalhatjuk a rajtorat a verseny kovetkezd
hangjelzéséhez.

A stopper hangjat a Beallitas és kalibracié - settings meniiben tudjuk beallitani (11.
fejezet). A visszaszamlalast rovid illetve hosszl hangjelzések kisérik az aldbbiak szerint:

9. perc hossz( hangjelzés
8. perc hosszu hangjelzés
7. perc hossz( hangjelzés
6. perc hosszu hangjelzés
5. perc hossz( hangjelzés
4. perc hosszu hangjelzés
3. perc hossz( hangjelzés
2. perc hosszu hangjelzés
9. Oldal beallitas - 1. perc hosszii hangjelzes ~ Page editor
. . 50. masodperc hosszu hangjelzés L, !
A Page editorban tudjuk ] ) ~ beallitani, hogy az egyes
. , 40. masodperc hosszu hangjelzés . ,
oldalakon milyen meért ] ] o adatokat jelenitsen meg a
o, , . 30. masodperc hosszu hangjelzés L, i . .
keszilek. Tetszes szerint ] ) . allithatjuk 6ssze oldalainkat,
, , 20. masodperc hosszu hangjelzés . ,
igy a szamunkra fontos . . . adatokat jelenithetjik meg
. 10. masodperc hosszu hangjelzés .
egy-egy oldalon. Nyomjuk ) N .y hosszan a page editor
B ., 9. masodperc révid hangjelzés .. ]
gombot. Ekkor a kdvetkezo . o . kep jelenik meg:
8. masodperc rovid hangjelzés
7. masodperc révid hangjelzés
6. masodperc révid hangjelzés
5. masodperc révid hangjelzés
4. masodperc révid hangjelzés
3. masodperc révid hangjelzés
2. méasodperc révid hangjelzés
1. masodperc révid hangjelzés
Rajt hosszu hangjelzés
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Vélasszuk ki, hogy mely adatokat szeretnénk kitenni a bal als6 @@=, a jobb als6 @I
adatmezdkbe, illetve felllre, a nagy adatmez6be @=I . Ha bedllitottuk, mentsik el a €=
gombbal. Kilépés utan a gomb rovid lenyomasara az adatmezOk elforognak, igy
valtoztathatd, hogy melyik adat legyen felll, és melyik legyen alul.

A vektoridlis oldalon a két numerikus adatot is hasonlé mddon szerkeszthetjik. Nyomjuk
hosszan a page editor gombot, és valasszuk ki, hogy mely adatokat szeretnénk kitenni
az als6 W=, illetve a fels6 @I adatmezdkbe. Ha bedllitottuk, mentsiik el a €= gombbal.
Kilépés utan a gomb révid lenyomasara az adatmezék helyet cserélnek, igy
valtoztathatd, hogy melyik adat legyen felll, és melyik legyen alul.

10. Race mode -versenymod

A m(iszer verseny menijébe val6 belépéshez nyomjuk hosszan a gombot. Ekkor a
kovetkez6 kép jelenik meg a kijelzon:

SETTIMES

4,
o |
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Az oldalon taldlhaté menipontok:

Rajtvonal felvétele, és
% Settings rajtolasi funkciok i
A mUszer mikédéséhez Information
szlikséges beallitasok >B M(szerrel kapcsolatos
Bluetooth settings informaciok
Vezetéknélkili szélmérd
@ . kapcsolat beallitasai
Waypoints
Utpontok rogzitése %
Polar
Polardiagram felvétele és
Ay . megtekintése
Race meni

Az egyes menipontok kozott a és a gombokkal lIépkedhetiink, a funkcidkba
pedig a gombbal léphetiink be. A funkcidk részletes leirdsat a 11; 12; 13; 14; 15-6s
fejezet targyalja.

11. Beallitas és kalibracio - Settings

menuben tudjuk beadllitani. Nyomjuk hosszan adEIE» gombot, ekkor eléugrik a kdvetkezd
menu:
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AWER gomb megnyomadsaval léphetiink be a ,Settings” meniibe, ahol a kdvetkezd

almeniket talaljuk

Itt az egyes almenik kdzott a gombokkal lépkedhetiink, kilépni pedig az
gombbal tudunk. Egy menin belil értéket vagy beallitast valtoztatni a €I G2,

SETTINGS

g = l;'"{:}:.::‘_,," .
Sy ||

W larms and sounds

Oizplaw
Calibralion

Units and tTimszone
Connecltivity

illetve a @& €I gombokkal lehetséges.

Alarms and sounds almenii — Riasztasok és hangok

Depthalert: A mélység riasztds maddjat allitja. Amennyiben a mélységmérd a , Depth
threshold” menipontban beallitottndl kisebb vizmélységet mér, harom féle modon

Setup DEF 6m

iDepth alert dizabledi
Oepth Threshold +1.5
ButTon sound besp
Timsr sound beep
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reagalhat az eszkoz: ,Disabled” mddban nincs mélység riasztas. ,Beep” modban
mélység riasztas esetén folyamatosan rovid szaggatott sipold hangot ad ki mikdzben a
fels6 informacidos savban villog a mélység kijelzés. ,Silent” mdédban nincs hangjelzés,
csakis a felsd informacios savban villog a mélység kijelzés.

Depth threshold: Amennyiben a beallitott értéknél kisebb vizet mér a mélységméro, a
készllék riasztast ad. A riasztds mindig a korrigalt (Depth offset) vizmélységhez
viszonyitva torténik. Riasztds esetén az informacids savban villogni kezd a mélység
informacid, és rovid, szaggatott hangot ad a készlilék. A hangjelzés kikapcsolhaté a
.Depth alert” mentpontban.

Buttonsound: A készlilék nyomdgombjainak a hangjat allitja be.
Timersound: A készlilék stopperének a hangjat allitja be.

Display almenii - Kijelz6 beallitasok

=hiip DERH 6w o
iUpwind marker =5 degl
Header walus OEF
Update rale fast
Smoothing uly

Upwind marker: A maximalis negyedszeres irdanyt jelzi a Wind oldalon taldlhatd
széldiagramon. Ez egy kényelmi funkcié az optimalis negyedszeles menethez. Addig
élesedhetlink hajénkkal, ameddig az AWA mutatd ezt az értéket eléri.

Header Value: A kijelzd tetején |év6é informacids savban taldlhatd, mindig lathaté
adatot tudjuk beéllitani.

Update Rate: a kijelz6n megjelen6é adatok frissitési intervallumat adja meg:
slow-lassu adatfrissités, normal-kozepes adatfrissités, fast-gyors adatfrissités

Smoothing: A kijelzett adatok atlagolasat allitja. A készilék a szamitott és a mért
értékeket kiatlagolja, hogy a hirtelen adatvaltozasok kovethetéek legyenek. Off-nincs
atlagolas, On-normal atlagolas, Strong-Durva atlagolas

Calibration almenii - Kalibraciok

20.



[Head offset +A_degl
Depth offset +H.8 ™
o
@diEl

Head offset: Szélmérd irany (AWA) kalibracié. Ezt felszerelés utan kell elvégezni, hogy
a készilék akkor mutasson 0°-ot, amikor a szél pontosan szembdl fuj. A beallitast
legegyszer(ibben szélcsendben, sima vizen, motorral maximalis sebességgel egyenesen
haladva végezhetjik el. Ilyenkor vizsgaljuk meg az AWA értéket. Amennyiben ez nem
0°, ugy annyit valtoztassunk a Head offset értéken, amennyi az eltérés. (Tehat -3°
esetén +3°-ot.)

Depth offset: A mélységmérd kalibracidja. A mélységmérd szonar mindig a téle mért
tavolsagot mutatja. Mivel a mélységmérd a vizvonalatél lejjebb kerll beépitésre,
célszer( ezt az értéket korrigalni. A Depth offset funkcidval tudjuk a mélységet 10
centiméteres pontossaggal kalibralni. Kalibralhatjuk a mért értéket pozitiv iranyba (pl.:
vizvonalhoz viszonyitott mélység), vagy negativ iranyba (pl.: tokesuly aljahoz
viszonyitott mélység).

Units and timezone almenii - Mértékegységek és idozonak

Speed un it knot
Coordinate unit decimal

i,

|

Time offset: 1d6 kalibraciot végezhetlink, ezzel allithatjuk be, hogy a GMT (Greenwich
Mean Time) id6hoz képest hany érat térjen el a pontos id6.

Speed unit: Mértékegység beallitas. Két mértékegység kozll valaszthatunk, km/h
vagy kts. Ilyenkor természetesen a log-ot is megvaltoztatja, igy kilométerben, illetve
tengeri mérféldben mérhetjik a tavolsagot.
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Coordinate unit: Koordinata kijelzés formaja. Harom koordinata kijelzési mod kozul
valaszthatunk: decimal, DM, és DMS. Az els6 ,decimal” mddban a koordinata fok és
tort fok ponttal elvalasztva jelenik meg (pl.: 47.10000°). A ,,DM” mddban a koordinata
fok és perc formaban jelenik meg (pl.: 47° 6.000°). A ,DMS” mddban a koordinata fok,
perc és masodperc formaban jelenik meg (pl.: 47° 6’ 0").

Connectivity almenii - Csatlakoztatas

Elustooth. ..

NMEA mode: Tobb kijelzGs rendszer esetén ebben a menitpontban lehet bedllitani, hogy
melyik kijelz6 vezérelje a tobbit ,Disabled” moédban nincs kommunikacié a kijelz6k
kozott, ,Master” mdodban a kijelz0 vezérl6ként viselkedik és minden ,Slave” mddba
allitott eszk6z ezt a kijelz6t fogja kovetni.

Bluetooth: A készulék vezetéknélkuli szélmérdvel valé kommunikacidra van felkészitve.
Itt végezhetjuk el a vezetéknélkili szélmérdvel vald kapcsolddast.

Factory reset almenii - Gyari beallitasok visszaallitasa

RESTORE
FRCOTORY DEFAULTSY
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A mlszer gyari bedllitasait allitja vissza. A megnyomasaval a beallitasok
visszaallitdsa megtorténik.

12. Rajtvonal menii

FIEIE'E'I'.':'
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EMARBLE

A rajtvonal menit a rajtorabdl érhetjik el a gomb lenyomasaval.

A rajtvonal menl a rajtolds pontos helyét es idejét hivatott jelezni. Az oldalon egy térkép
jelenik meg, rajta a rajtvonal két végével, illetve hajonk helyzetével. Kapcsoljuk be a
funkciét az WENP gomb segitségével. Menjink a rajthajéhoz. Nyomjuk meg a
gombot, vegylk fel a rajthajot az egyik koordinatanak: ,Update point A” Menjink a
rajtvonal masik végéhez. Vegylk fel ezt a helyet a masik koordinatanak , Update point B.

- point A
- polnT B
both

A térképen automatikusan megjelenik a rajtvonal, és a vonalhoz képest a pozicidonk. A
térképen az Eszak mindig felfelé mutat. Ezért érdemes a rajtvonalat gy felvenni, hogy a
rajtvonal nyugati vége az ,A” koordinata, keleti vége pedig a ,B” koordinata legyen. Ellentétes
esetben a térkép rajtvonallal szemben jeleniti meg hajénkat.

Amennyiben nem szeretnénk a térképet nézni, lehet6ségiink van barmelyik fGoldalon a

rajtvonaltdl vald tavolsag és a rajtvonal felé torténd sebesség kijelzésére. Ha a rajtoltatas

funkcié aktiv, ugy a fdoldalakon a BTW-Bearing To Waypoint (Irany az uUtpont felé) a
23.



DTW-Distance To Waypoint (Tavolsag az utponttdl), illetve a VTW-Velocity To Waypoint
(Sebesség az utpont felé) numerikusan is olvashaté.

13. Polardiagram
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A polardiagram egy hajé sebességgorbéjét irja le a kilonb6zd széliranyokban és
szélsebességeken.

Egy vitorlashajé polardiagramja mar a tervezdasztalon kiszamithatd, de valds felvétele csak
lassan és nehézkesen megvaldsithatd. A polargdrbét azért célszerli ismerni, mert ennek
tudataban el tudjuk donteni, hogy hajénk a maximumot hozza-e egy adott versenyen, vagy
lassabbak vagyunk az elméleti maximumhoz képest.

A Windwiser2 segitségével képesek vagyunk felvenni a polargérbéket. Ehhez lépjlink be a
Polar meniibe, és az elsd oldalon inditsuk el a ,record”-ot, vagyis a felvételt a @3 gomb
megnyomasaval. Ezalatt a miszer a kovetkezd informaciokat gydijti: Egy adott szélirdnyon
(TWA), és az ehhez tartoz6 valds szélsebességen (TWS) mi volt a hajé altal elért legnagyobb
hajésebesség (SOG). Ezt az informaciot a mUliszer aktiv record esetén folyamatosan menti,
illetve felllirja. Vitorlazasaink sordn ez az adat szazalékos formaban megjelenik. Amennyiben
a maximumot hozza hajonk, az érték 100% lesz. Ha lassabbak vagyunk ennél, a szazalékos
érték aranyosan kisebb.

A record ledllitdsa a stop gomb @I lenyomasaval torténik. Ilyenkor a m(iszer megkérdezi
tolink, hogy elmentsiik-e a felvételt. Csak akkor mentsik el a recordot, ha a polar felvétele
koézben tisztan széllel haladtunk.
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Az elmentett értékek attolthetéek a Windwiser Tools applikacidba, és vissza is masolhatdak.
Vigyazat! A gépi erOvel vald hajozds meghamisitja a polaradatokat. Ilyenkor a recordot le kell
allitani, illetve nem szabad elmenteni.

Az F4 funkcibgomb @I hosszU lenyomasaval tovabbi két polar oldalt ldthatunk. Ezeken az
oldalakon nézhetjik vissza 20 fokonként illetve 5 csomdnként a maximum sebességeinket.
Mivel a miszer kijelz6jén nem jelenithetéek meg nagy részletességgel a polar értékek,
célszer(i azokat a Windwiser Tools alkalmazasba attolteni.

14. Waypoint-Utpontok

A Waypoint menlben Utpontokat definidlhatunk, tovabba a rajtvonal két végpontjat. A
m{(iszer kijelzi a cél tavolsagat km-ben vagy mérfoldben, és az iranytdél vald +/- eltérést
fokban. A féoldalakon ezek az adatok numerikusan is megjelenithetéek: BTW-Bearing To
Waypoint (eltérés az utpont irdnyatdél), DTW-Distance To Waypoint (Tavolsag az Utponttodl),
VTW-Velocity To Waypoint (Sebesség az utpont felé).

ETW (8=

+ KESZTHELY 22.2 km

| FIMMED 4 H o |
Facelins

Utpont beallitasa

Nyomjuk roviden a €3 gombot, ekkor a kovetkezd oldal l1athato:
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at: 46.92776

Lon: 18.82552

Itt kivalaszthatjuk a ,Navigate to” menlipontot, amely esetben a jelenlegi koordinata
lesz a célpont, vagy a ,Save as” menlpontba I|épéssel elmenthetjik a jelen
koordinatat. Ekkor a kévetkez6 oldal lathato:

Mame : FIMHED_Z
Lal.: &6.9277c"

- . [} r
Lone: 18.82532

A gombokkal valaszthatjuk ki a megfeleld betlt vagy szamot. A
gombbal valthatunk karaktert. A hosszU lenyomdsakor a kurzor egész sort
ugrik. Az Utpont elmentése a €2 gomb lenyomasaval térténik.

Feltoltés applikaciobol

Az Utpontokat a Windwiser Tools applikacido segitségével egyszer(ien beirhatjuk.
Csatlakozzunk az applikaciéval a Windwiser miiszerhez a 17. pontban leirtak szerint.
Ezutan valasszuk az Utpontok meniit. Az applikacié kilistdzza a mlszerben elmentett
Utpontokat. A + gomb segitségével adhatunk meg egy Uj koordinatat. Az oldalon
valaszthatunk, hogy milyen formatumban szeretnénk ezt megtenni. Ez lehet Decimal,
DM, vagy DMS. Ha beirtuk az Uj utpontot, a Save gombbal menthetjik azt el.
Ilyenkor az applikacidobdl automatikusan feltoltésre keril a koordinata a Windwiser
mUszerbe.
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Edit waypoint

Name BADACSONY
Lat N ~  46,78639 *

Lon E ~ 17,50957

CANCEL

Utpontra navigalas

A gombokkal valasszuk ki azt az Utpontot, melyre navigalni szeretnénk.
Ezutdan nyomjuk rdviden a gombot. Ilyenkor a miszer a Waypoint oldalan
latjatjuk a tavolsagot és az eltérést fokban, és a féoldalon is megjelenithetd (BTW,
DTW, VTW).

Amennyiben egy vizualis célirdnyra szeretnénk navigalni, tgy hasznaljuk a Waypoint
oldalon a BTW-re torténd navigalast. Valasszuk ki a BTW-t, és nyomjuk hosszan a
{l2» gombot. A miszer rogziti a lenyomas pillanataban az iranyunkat, és mutatja az
ettdl vald irdnybeli eltérését vektorosan, fokban. Ilyenkor ,Célpont tavolsagat” és
,Célpont felé torténd sebességet” nem mutat a mdszer, hiszen csak egy adott iranyra
navigal bennlinket.

15. Ember a vizben funkcio - MOB - Man Overboard

Az ember a vizben funkcié a €XE kétszeri rovid lenyomasaval torténik. Ekkor
tulajdonképpen leszUrunk egy azonnali koordinatat. Ilyenkor a m{iszer automatikusan
atkapcsol a BTW oldalra, igy azonnal kovethetjik a vizbe esett személy céliranyat.
Erdemes a BTW oldalon a DTW (Distance To Waypoint)-ot megjeleniteni, hiszen igy
lathatd a tavolsag a koordinatatal.
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16. Bluetooth funkciok

A Windwiser 2 szélmérbben két Bluetooth modul is talalhat6. A Bluetooth Low Energy
4-es szabvanyu bluetooth modullal tudunk vezetéknélkili szélméréhoz csatlakozni. A
Bluetooth szabvany 2-es verzidju modulja segitségével tudjuk mdszerink
firmware-jét frissiteni, illetve evvel a modullal tudjuk a mért adatokat tovabbitani a
Windwiser Tools applikaciéra, vagy akar az Iregatta nev(i taktikai programra.

Csatlakozas a vezeték nélkiili szélmérohoz

A ,Settings” meni ,Connectivity” almenijében a ,Bluetooth” menlipontban
tudunk a Windwiser vezetéknélkili szélmérdjéhez kapcsoldédni. Amennyiben a
Windwiser2 mUszer Bluetooth szélmérot érzékel, azt kilistdzza az alabbi oldalon.
Hozzakapcsolodni a @ gombbal tudunk. Amennyiben a BLE Auto Connect
funkciot is aktivaljuk, bekapcsoldas utdan a mdiszer automatikusan a Bluetooth
szélmérohoz kapcsolodik. Vigyazat, a vezetékes szélmérdvel valé kapcsolat
felllbiralja a Bluetooth szélmérdvel valo kapcsolatot.

Csatlakozas Iregattahoz

A Windwiser 2 Bluetooth modulja rendszeriink mért adatait (AWA és AWS)
alakitja szabvanyos NMEA 0183 jelfolyamma, és Bluetooth moduljan keresztil
kisugarozza. A jel egy Bluetooth csatornan jelenik meg, melyet Android
operacids rendszerrel ellatott készllékekkel vételezhetlink. Bekapcsolas utan a
Windwiser2 az adatokat folyamatosan sugarozza, igy elég a mobil applikaciét
beallitani.

Az applikacié beallitasa:

Nyissuk meg a telefon/tablet Bluetooth bedllitasait. Keressik meg Windwiser
készllékinket, parositsuk azt a telefonunkhoz/tabletiinkhoz.

28.



934 %@ -

6 0O 8

Szamologép Shazam WhatsApp Waze

©, r. =0

Instagram  Samsiing Galéria Windwiser
Noto A

Bluetooth
Ellenérizze, hogy parositasi modban van-e
az eszkdz, amelyhez kapcsolodni kivan. A

telefont (Galaxy S20 FE) jelenleg lathatjak a
kozeli eszkozok.

Parositott eszktzok
88 DEH-09BT

Elérhetd eszkdzdk

D Windw2-6303

1049008 < » A 86%
0.0 GPS E ﬁ
null, version 4.07, copyright by: Shop c
i ZIFIGO
/f«*\
e =

License Unknewn
www.madmanmarine.com
support@madmanmarine.com
Zifigo and Madman Marine shall not be liable for direct, indirect,

consequential, punitive or any damages of any kind.
speagege

Az NMEA input meniben a kovetkez0 beallitasokat végezzik el:
Choose Instrument data source: Bluetooth NMEA

Choose Bluetooth Instrument input: WindW2-xxxx

Ignore NMEA checksum: ON
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Show as satellite map

NMEA Input

Choose Instrument data sour..
Bluetooth NMEA

Choose Bluetooth Instrument..
Current device: WindW2-6303

Choose Bluetooth Instrument
IP address

input
192.168.1.1 i

Port No. WindW2-6303

55555

Ignore NMEA checksum  [+] DEH-0SBT

AWA Correction

Rotating mast

Use RSA sentence for ma.. 7

Talker ID

A bedllitdsokbol kilépve az alkalmazads automatikusan mi(ikédik. A készilék a
Windwiser muszerlinkb6l érkezd széladatokat vételezi, megjeleniti. Amennyiben a
mobil készilékliink GPS egységét is bekapcsoljuk, az alkalmazas kiszamolja a valds
szél sebességét, iranyat, numerikusan és vektoridlisan megjeleniti azokat. Ezen kivdil
képes a program térképes megjelenitésre, vagy akar polardiagram rajzolasra is.

1056 M@ £ »

CoG SoG ACcuracy Position

000° 0,0 0 00 00'00 N

Compass Water Speed Water Temp 00 00'00 E

0 0 0 10:56:53
Wind Speed True Wind Speed Relative

Depth below Keel Depth below Surface  Depth below Transducer

0 0 5

17. A miiszer programjanak (firmware-jének) frissitése

A miszerben talalhatd programot (firmware) Bluetooth alkalmazason keresztil frissithetjlk.
Android operaciés rendszer(i mobiltelefonnal téltsiik le a Play Aruhdzbdl a Windwiser Tools
nevl ingyenes alkalmazast, majd telepitsiik fel. A csatlakozds és a frissités menete a
kovetkez6:
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Regisztracid nélklli frissitéshez nyomjuk meg a kihagyas gombot. Engedélyezzik a

helyadatokat. Csatlakozzunk a lathaté Windwiser eszk6zhoz.

w3 EAE@ - WEPAER - W04MEE -

Lathato eszkozok

Windwiser Tools

Udvézli a megujult Windwiser Udvézli a megujult Windwiser e Valasszon  egy eszkozt
Tools!

Tools!
WindW2-630E
68:27:19:FF:63:0E

Windwiser Tools

Mostanra mi is a Felhdbe koltzunk, hogy még Mostanra mi is a Felhébe koltoziink, hogy még
jobb felhasznaldi élményt és zokkendmentes —— _
elérést nydjthassunk barmilyen eszk6zon

Tovabbi informacio:

REGISZTRACIO / BELEPES
[[] Ne mutasd tobbet I

Engedélyezi a(z) Windwiser Tools
szamara, hogy hozzaférjen az eszkoz
helyadataihoz?

Hozzavetbleges

Pontos
Az alkalmazas hasznalata kézben

Csak most

. it L Tiltas
Az alkalmazés haszndlataval kijelentem,
1at -~ OFFLINE WAYPOINTS

hogy elfogadom az Adatvédelmi Nyilatkozatot.
I @] <

O <

Parositsuk a készliléket telefonunkhoz. A frissitést a Firmware frissités gomb megnyomasaval
folytassuk. Az alkalmazas automatikusan a legfrissebb verziét ajanlja fel. Ha ragaszkodunk
valamelyik koraabbi verziéhoz, a tallézds gombbal azt is kivalaszthatjuk. A frissitést az update

gombbal kezdhetjlik meg.
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< WindW2-630E

WHMEE -

Lathato eszkozok

4 Csatlakozas... FIRMWARE FRISSITES

UTPONTOK POLAR

Eszkozinformacio

WindW2-630E
68:27:19:FF:63:0E

Modell: Windwiser 2
Gyari szam: 76849522 )
Firmware verzio: 1.7.0 Firmware Update

Verzit: 1.7.1

Hajézdsi adatok Datum: 2023-08-29 23115

Pozici6: 0.0 0.0 Megjegyzés: Fix timer beeping

GPS id6: 80501

S0G:0.0 I
Nyers adatok CANCEL UPDATE

$GPVTG,0.00,T,M,0.00,N,0.00,K,N*32

$GPGSV/1,1,01,28,,22,0%6E

$GPGSAA,T 200

$GPGLL,,,080502.086 V.N*78

Jelkod: 417212 $GPRMC,080502.086,Y,,,0.00,0.00,090180,,N
V*36

Parositja a(z) WindW2-630E eszkbzzel? $1IDBT,0.00,,0.00,M,0.00F*21
$WWSOF,0.00,K*0F f
$GPGGA,080502.086,,,0,0,,M,M,*

Mégse Parositas $PWWLG,-1,0,359279,3472013

102,lcd_update’ executed in 28
tinks*7A

Bluetooth-pdrositds kérése
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A frissités elindul. Ezalatt a Windwiser képerny6jén felvilland vonalak lathatdéak, ez normalis
jelenség. A frissités id6tartama kb. 2 perc. Ne Iépjlnk ki az alkalmazasbdl, és ne tavolodjunk
el a mobil eszkdzliinkkel a Windwisertdl. A folyamat végén a Windwiser kijelz6je Ujra
mUkodésbe 1ép, az alkalmazasban pedig az Update Complete felirat olvashatd. Amennyiben a
frissités kdozben barmilyen probléma Iép fel, és a folyamat megszakad, kezdjik eldlrdl a
folyamatot.

18. Kiegészité6 modulok
A mUszerhez a kdvetkez6 kiegészitd modulokat arusitjuk

18/1. Windwiser 120 D mélységméro modul a hozza tartozo6 szonarral.




A Windwiser 120 D mélységméré modul szonarja segitségével ultrahangot bocsat a vizbe,
mely a fenékrdl visszaver6dve megmutatja hajonk alatt 1évé mélységet. Az eszkéz 0,9-100
méteres mélységig mulkddik. A modul koénnyedén a meglévé rendszerinkhoz
csatlakoztathatd. A mélységméré szondr a hajotestbe ragaszthatd, igy a hajotest daruzdsa
és furasa nélkdl installalhatd. Vigyazat! A hajotestbe ragasztott mélységméré modul nem
muUkodik  szendvicsszerkezetes  hajokndl, csak tomoér lamindlasi  hajotestnél.
Szendvicsszerkezetes hajok esetében a hajoétest atflurasa sziikséges, és csak tomszelencés
szonar hasznalhato.

A mélységméré modul a miiszer CAN-buszara kapcsolddik Ugy, mint a kijelz6. Iktassuk a
CAN-busz lancba a mélységmérd jeladdt, és csatlakoztassuk hozza a szonart. A szonar a
mélységet 6nmaga és a viz alatt taldlhatd talaj kozott méri. Célszerl a szonart a kiel
aljdhoz, vagy a vizvonalhoz kalibralni (Idsd 11. menltpont-Settings / Depth threshold)

Beragasztas menete:

Keressiik meg a megfeleld helyet a szonarnak. Optimalis az a hely, ahol a mélységméré
alatt, +/-30 fokos szogben nem talalhaté targy, pl. bulba, vagy kihajtas. A mélységmérd
lehet a kiel el6tt és mogott is. Torekedjink arra, hogy a szonar ne nézzen oldalra. Ne
ragasszuk a szonart a hajé pontos kdzépvonalaban, ugyanis itt a legvastagabb a laminat, és
olykor akar zarvanyos is lehet. Erdemes tehat a gerinc mellett legylabb 200mm tévolsagot
tartani.

Ha megtaldltuk az optimalis helyet, csiszoljuk meg a ragasztandd felliletet 400-500-as
csiszoldpapirral. Portalanitsuk a fellletet. Tavolitsuk el a szonarrdl a védoféliat. Nyomjunk
kb. 3 ml ragasztépasztat a szonar felliletére, és ragasszuk a hajo eldkészitett részéhez a
szonart. Stabilizaljuk a szonart ragasztdszalaggal a paszta megkotéséig

Tipp: Ha szeretnénk meggy6z6dni a szonar megfelel6 helyérdl, dntslink oda egy pohar vizet,
és a bekapcsolt mélységmér6 szonarjat tegylk a vizbe. Ha a mélységméré megfelelé adatot
szolgaltat, a szonart ide ragasszuk.

Ha mindennel végeztiink, csatlakoztassuk a szonart a Windwiser mélységmérd modulhoz.

Flras menete:

Daruzzuk ki a hajot. Keressiik meg a megfeleld helyet a szonarnak. Optimalis az a hely, ahol
a mélységméré alatt, +/-30 fokos szogben nem taldlhaté targy, pl bulba, vagy kihajtas. A
mélységméré lehet a kiel el6tt és mogott is. Torekedjlink arra, hogy a szonar ne nézzen
oldalra. Soha ne furjunk a hajé pontos k&zépvonalaban, ez ugyanis a gerinc, és a hajo
megsériilhet statikailag. Erdemes tehat a gerinc mellett legaldbb 100mm tévolsagot tartani.

Ha megtaldltuk az optimalis helyet, furjuk ki a hajét egy vékony, kb 5mm-es furéval. Ez a
furat lesz a mélységméré szonar kozéppontja. Furjuk ki a szonar helyét 52mm-es koronas
furdval. Hasznaljuk az 5mm-es furatot a koronasfuré kézpontositasara.
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Sorjazzuk le a furatot, és tisztitsuk meg a furat kérnyékét a szennyezddésektdl. Csiszoljuk le
az algagatlot, biztositsunk a tomitésnek tiszta, zsirmentes fellletet.

Nyomjunk tomitd pasztat a szonar peremére. Helyezzilk a szonart a furatba, majd a hajo
belsejében hluzzuk meg a rogzitd anyat, hogy a paszta egyenletesen kitdltse a furatot. Ne
feszitslik tul az anyat.

Ha mindennel végeztiink, csatlakoztassuk a szonart a Windwiser mélységméré modulhoz.

18/2. Windwiser 120 W wifi modul

A Windwiser 120 W Wifi modul a készilék CAN kommunikacios rendszerébe egyszer(ien
beilleszthet6 egység. Lényege, hogy a mért adatokat szabvanyos Wifi jellé alakitja, és
kisugarozza NMEA0183 Uzenet formadjaban. A jelet mobil készllékkel vagy tablettel
vételezhetjik, és Android illetve IoS alkalmazds segitségével megjelenithetjik. A hajonk
adatait az alkalmazasok elmentik, igy azok a késdbbiekben visszanézhetdek. Az alkalmazasok
képesek megjeleniteni akar hajénk polardiagramjat is.

Az egységet azoknak ajanljuk, akik a mdszer altal mért jelet Wifi szabvany segitségével
szeretnék tovabbitani mobil applikacidkra, pl. Iregattara, vagy a Sailtracker nev(i programba.

34.



19. Muszaki adatok

Windwiser 2 kdzponti egység

Kils6é méret: 143x143x35 mm

A kijelz6 mérete és tipusa: 80x100 mm monokrém LCD
Fesziltség és daramigény: 12V @ 300 mA (max)

Vilagitas: Fehér LCD hattérvilagitas és piros gombvilagitas
Vizallésagi besorolasa: IP67

Anyaga: UV allé ABS mianyag

Windwiser Performance szélméro

Szélméré méret: 233 x 190 x 120 mm

Méret konzollal: 430 x 370 x 120 mm
Fesziiltség és aramigény: 12V @ 80 mA (max)
Vizall6sagi besorolasa: 1P44

Anyaga: UV allé ABS mianyag és aluminium
Suly:220g

Windwiser 120D mélységmérd

Méret: 125 x 56 x 30mm

Feszlltség és dramigény: 12V @ 150 mA (max)
Vizallésagi besorolasa: 1P44

Anyaga: UV allé ABS mianyag

Beragaszthatd szonar

Méret:65 x 51 x 46mm
Vizallésagi besorolasa: IPx8
Kabelhossz: 5m

Anyaga: ABS m(ianyag

Tomszelencés szonar

Méret:76 x 76 X 75mmmm
Vizallésagi besorolasa: IPx8
Kabelhossz: 5m

Furat mérete: 52 mm

Maximalis hajétest vastagsag: 55mm
Anyaga: ABS m(ianyag

20. Farasi-rogzitési segédlet

A méretpontos furasi-rogzitési segédletek a szélmérd fejhez és a kijelz0hdz a
windwiser.hu honlap/termékek menipontban elérhetdek

35.



21. Figyelmeztetés

A készilék egy navigaciot és vitorlazast segité miszer. Minden esetben a kapitany
feleléssége a kordlmények folyamatos figyelése, értékelése, ezért a készllék nem
helyettesiti a kapitanyt. A gyarté nem képes feliigyelni a m(iszer mindenkori helyes
hasznalatat, igy a készillék hasznalatabdl eredd karokért felelésséget nem vallal.

JO szelet!
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